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T Théme : train d'atterrissage ™

Principe de fonctionnement
Le théme de la présente élude est un lrain
Gatterissage électrique d'avion. Un systéme
Slectronique commande un servormoleur 1 (en
lison encastrement avec e chassis de lavion
qui entraine le_palonner 2 en rotation. Celui-
entraine la bielle 3 qui provoque la rotation du
renvol 4. Ce dernier met en mouvement la
bielltte 5 et permet la rotation de la jambe 6 du
train_diatierissage sur laquelle est moniée fa
rove 7.
Objectif de Fétude
En menant une étude cnématique sur les

= mouvements et les rajectoires, nous allons

3 délerminer  les  caractéristiques  du
servomoteur  nécessares  au  bon
fonctionnement du systéme (angle réalisé par e
moteur el vilesse moyenne},

Travail demandé -
1 Etude des mouvements et des trajectolres.
Déterminer précisément e mouvement de 2 1.
n déduire a trajectoire Ty
Déterminer précisément le mouvement de 4/1
n deduire To.u el Tea:
Déterminer précisément le mouvement de 6/1
i déduire Tr.: el Tor
2°/ Etude des positions extrémes pour déterminer amplitude angulaire du servomoteur
Données

‘osilion bass, les points F, E et D doivent étre alignés
1 position haute, kes points A, B e C doivent élre alignés
Nous allons toul dabord tracer Ie sysiéme en position basse
+ En position basse, quell est Ia longueur du segment [DF]
+ Endeduire la position d F en posiion basse, noté Fi
* Connaissant F, tracer tous les aulres points en position basse, c'est-a-dire Gy, Eq, Co et
Ba
+ Repasser tous ces poinis en bleu
+ Tracer la roue en posilion bas:
Nous allons & présen Iracer le systéme en position haule
+ En position haute, quelle est la longueur du segment [AC]
+ En déduire la position du point C en positon haute, noté C.
* Connaissant C;, tracer tous les aulres points en position haule, clest-a-dire By, 1, Fy et
G
+ Repasser tous ces points en rouge
+ Tracer la roue en position haute
Déterminer angle B réalisé par e servomoleur
3% Détermination de Ia vitesse angulaire moyenne

La vitesse angulaire moyenne « (en radis) est définie par Ia relation suivante : o=~
0 (en rad) étant fangle parcouru pendant Ie temps  (en ). Sachant que fon souhale un temps de
sorte du train de 4s, déterminer la vitesse anguiaire moyenne du Servomoleur quil faut implanter.
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