Etude de cas n°4 : le robot laveur de vitre
 
 
La société Meunot envisage l’utilisation de robot laveur de vitre pour maintenir une parfaite visibilité à travers les surfaces vitrées des lieux de vie d’un hôpital. Ces robots doivent avoir une durée de vie satisfaisante et la résistance du robot doit être en particulier assurer en cas de chute. L’objectif de cette étude est de réaliser la simulation d’une chute d’un robot, d’observer les conséquences de cette chute pour les pièces stratégiques et d’éventuellement prévoir un ajustement des dimensions du robot. Enfin on appréhendera à travers cette étude la simulation d’un procédé.
Principe :  
Répondre aux questionnaires tout en faisant les simulations Inventor.

 
  
 
