Cahier des charges — Hovertkart :

<<Besoin-Performance>>

Avoir un cout accessible

Text : « Ne pas dépasser les

200 euros »
Id: « 007 »

<<Besoin-Contraintes>>
Respecter les normes du code

L

Text : « Le systéme doit apporter le
maximum de sécurité »

Id:« 002 »
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<<Besoin-Service attendu>>

Etre facilement transportable

<<Mission>>

Se diriger sans effort sur une distance
donnée et pouvair régler sa vitesse en

fonction de ses besoins

Text : « Masse : 93 kg —
Longueur 1 m »

Id : « 005 »
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Trmeelll Se recharger d une source
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<<Besoin-Service attendu>>
Etre commandable a
distance

Text : « Télécommande 3 positions —
débutants — moyens - experts —

2.4 GHz »

Id : « 002 »

_— =e,

W el

“ - d’énergie

Text : « Le systéme doit se recharger au

réseau électrique »
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<<Besoin - Performance==>

) Etre utilisable par toutes

<<Besoin-Performance>> les personnes

Avoir une autonomie

Text : « charge maximum : 100 kg »

Text : « Autonomie de 20-25 km (en Id: « 004 »

fonction du terrain pratiqué) »

Id : « 003 »

<<Besoin-Interface>>

Avertir les utilisateurs

<<Besoin-Performance>>

Avoir une vitesse limitée

<<Besoin-Performance>>

S'arréter lorsque
personne n’'est sur

I"hoverkart

Text : « indicateur lumineux et
bips »

Id:«021» Id: « 022 »

Text : « Vmax = 10 km.h* »

Text : « interrupteur de
contact »

Id:« 023 »




