DOSSIER TECHNIQUE - PILOTE DE BATEAU
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES DU MOTEUR MABUCHI RS-7755H

1 CARACTERISTIQUES ELECTRIQUES
Tension d'utilisation (Um): 135V

Résistance (R) : 1,2 O

Constante de couple (k) : 0,024 Nm/A

Caractéristiques (a vide) :

Vitesse de rotation (N) : 8950 (tr/min) Courant
(Im):0,7A

Caractéristiques (au rendement maximum) :

Vitesse de rotation (N) : 7500 (tr/min)

Couple (Cu): 0,07 Nm

Courant (Im): 3,3 A
Rendement (n) : 69 %

Puissance utile (Pu) : 55 W
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